
河北省第一届职业技能大赛

（国赛精选项目）

新能源汽车智能化技术项目

MODULE A

Installation and adjustment of intelligent sensing equipment

模块 A — 智能化感知设备装调 — 任务说明

试卷命题：________________________



COMPETITOR INSTRUCTIONS 任务说明

MODULE A —Installation and adjustment of intelligent

sensing equipment

模块 A—智能化感知设备装调

1. 工具和设备检查，安全防护和卫生环保检查，检测数据写入表

A-1。

2. 进行线控底盘 CAN 通讯数据读取与调测，包括 CAN 数据的读取、

速度与转向等参数的数据发送；控制执行机构驱动、转向、制动

相关参数的调试设定，并将读取数据写入表 A-2。

3. 对毫米波雷达和超声波雷达进行筛选。

4. 安装调试智能化装备，包括毫米波雷达和超声波雷达等，并将确

定的装备坐标写入表 A-3。

5. 故障检测与排除，检测故障原因，向裁判报告故障部位，进行故

障排除，并将故障点确认结果写入表 A-4。

6. 对毫米波雷达和摄像头进行标定，并将安装位置的参数写入表

A-5。

7. 职业素养及安全规范。

竞赛时间：2 小时

最大分值 50 分

模块A：满分 100 分，占总分权重 50%

选手编号：_________________________________



河北省第一届职业技能大赛

（国赛精选项目）

新能源汽车智能化技术项目

MODULE B

Function verification of automobile intelligent network

模块 B — 汽车智能网联功能验证 — 任务说明

试卷命题：________________________



COMPETITOR INSTRUCTIONS 任务说明

MODULE B—Function verification of automobile

intelligent network

模块 B—汽车智能网联功能验证

1. 汽车智能网联功能验证。

2. 虚拟仿真测试用例的创建和导入，包括车辆类型、车辆动力学参

数、传感器安装参数、测试场景选择。

3. 虚拟仿真测试，设置算法参数，并将设置的参数写入表 B-1，进

行智能化功能仿真验证，包括自动紧急制动、车道保持、自适应

巡航和变道避撞。

4. 下载测试报告。

5. 职业素养及安全规范。

竞赛时间：30 分钟

最大分值 20 分

模块B：满分 100 分，占总分权重 20%

选手编号：_________________________________



河北省第一届职业技能大赛

（国赛精选项目）

新能源汽车智能化技术项目

MODULE C

Intelligent network vehicle road test

模块 C — 智能网联汽车综合道路测试 — 任务说明

试卷命题：________________________



COMPETITOR INSTRUCTIONS 任务说明

MODULE C – Intelligent network vehicle road test

模块 C—智能网联汽车综合道路测试

1. 在指定道路地进行组合导航系统状态确认。

2. 录制并存储导航地图，读取车辆起点和终点坐标，并写入表 C-2。

3. 导入地图进行自动驾驶，车辆进行红绿灯识别、自动紧急制动和

自动避障功能等相关场景进行综合道路测试。

4. 职业素养及安全防范。

竞赛时间：1 小时

最大分值 30 分

模块C：满分 100 分，占总分权重 30%

选手编号：_________________________________



河北省第一届职业技能大赛

（国赛精选项目）

新能源汽车智能化技术项目

MODULE A– Installation and adjustment of intelligent

sensing equipment

模块 A — 智能化感知设备装调 — 选手报告单

试卷命题：________________________

选手编号：________________________



COMPETITOR REPORT SHEET 选手报告单

模块 A—智能化感知设备装调

表 A-1 安装调试智能化装备测量数据

评分项 作业记录

检测记录 胎压（BAR） 左前： 右前： 左后： 右后：

车辆检查

1、设置隔离栏

2、设置安全警示牌

3、环绕车身一周做外观检查，并报告检查结果

4、确认充电电缆是否拔出，并报告检查结果

5、确认充电口盖是否关闭，并报告检查结果

6、确认车辆底部无液体泄漏，并报告检查结果

7、确认车辆轮胎胎面有无划伤，并报告检查结果

表 A-2 线控底盘数据

考题项 题目

车辆驱动 0-100

车辆制动 0-30

车辆转角 0-540

车辆转向 0，1

评分项 作业记录

车辆档位和驱

动控制报文

车辆档位和制

动控制报文

车辆档位和转

角控制报文

车辆档位和转

向控制报文



表 A-3 安装调试智能化装备测量数据

评分项 作业记录

故障零件

编号
毫米波雷达 超声波雷达

设备的安装

位置记录

（mm）

0 号毫米波雷达 X： Y： Z：

1号毫米波雷达 X： Y： Z：

3号毫米波雷达 X： Y： Z：

5号毫米波雷达 X： Y： Z：

7号毫米波雷达 X： Y： Z：

超声波雷达 1 X： Y： Z：

超声波雷达 2 X： Y： Z：

超声波雷达 3 X： Y： Z：

超声波雷达 4 X： Y： Z：

超声波雷达 5 X： Y： Z：

超声波雷达 6 X： Y： Z：



表 A-4 故障检测与排除

评分项目 作业记录 分值

故障点 1

故障点确认：__ _

故障点原因分析：__ _

故障点 2

故障点确认：__ _

故障点原因分析：__ _

故障点 3

故障点确认：__ _

故障点原因分析：__ _

故障点 4

故障点确认：__ _

故障点原因分析：__ _

故障点 5

故障点确认：__ _

故障点原因分析：__ _

故障点 6

故障点确认：__ _

故障点原因分析：__ _



表 A-5 传感器参数设置与标定

评分项 作业记录

毫米波

雷达安

装与标

定

毫米波

雷达安

装

（ 0 ）号毫米波雷达

安装位置：

安装角度：

（ 1 ）号毫米波雷达

安装位置：

安装角度：

（ 3 ）号毫米波雷达

安装位置：

安装角度：

（ 5 ）号毫米波雷达

安装位置：

安装角度：

（ 7 ）号毫米波雷达

安装位置：

安装角度：

毫米波

雷达标

定

（ ）号毫米波雷达 实际标定角度：

摄像头

标定

前部长

距摄像

头标定

摄像头标定后

（标记物： ）

wx：

wy：

裁判签字：

日期： 年 月 日



河北省第一届职业技能大赛

（国赛精选项目）

新能源汽车智能化技术项目

MODULE B– Function verification of automobile intelligent

network

模块 B — 汽车智能网联功能验证 — 选手报告单

试卷命题：________________________

选手编号：________________________



COMPETITOR REPORT SHEET 选手报告单

模块 B—汽车智能网联功能验证

表 B-1 智能化功能验证参数

评分项 作业记录

自动紧急制动

场景编辑参数设置

测试车车辆模型

测试车初始速度

目标车车辆模型

目标车初始速度

目标车初始位置

目标车动作及触发器

天气

传感器配置参数设置

安装位置 X(m)

安装位置 Y(m)

安装位置 Z(m)

安装姿态 H(deg)

安装姿态 P(deg)

安装姿态 R(deg)

算法编辑参数设置

安全车距(m)

最大减速度(m/s-2)

车道保持最高车速

(km/h)



评分项 作业记录

车道保持

场景编辑参数设置

测试车车辆模型

测试车初始速度

天气

传感器配置参数设置

安装位置 X(m)

安装位置 Y(m)

安装位置 Z(m)

安装姿态 H(deg)

安装姿态 P(deg)

安装姿态 R(deg)

算法编辑参数设置

最小预瞄距离(m)

最大预瞄距离(m)

车道保持最高车速

(km/h)



评分项 作业记录

自适应巡航

场景编辑参数设置

测试车车辆模型

测试车初始速度

目标车车辆模型

目标车初始速度

目标车初始位置

目标车动作及触发器

天气

传感器配置参数设置

安装位置 X(m)

安装位置 Y(m)

安装位置 Z(m)

安装姿态 H(deg)

安装姿态 P(deg)

安装姿态 R(deg)

算法编辑参数设置

最小预瞄距离(m)

最大预瞄距离(m)

车道保持最高车速

(km/h)

最小停车距离(m)

车间时距(s)



评分项 作业记录

变道避撞

场景编辑参数设置

测试车车辆模型

测试车初始速度

目标车车辆模型

目标车初始速度

目标车初始位置

目标车动作及触发器

天气

传感器配置参数设置

安装位置 X(m)

安装位置 Y(m)

安装位置 Z(m)

安装姿态 H(deg)

安装姿态 P(deg)

安装姿态 R(deg)

算法编辑参数设置

最小预瞄距离(m)

最大预瞄距离(m)

车道保持最高车速

(km/h)

裁判签字：

日期： 年 月 日



河北省第一届职业技能大赛

（国赛精选项目）

新能源汽车智能化技术项目

MODULE C –Intelligent network vehicle road test

模块 C — 智能网联汽车综合道路测试 — 选手报告单

试卷命题：________________________

选手编号：________________________



COMPETITOR REPORT SHEET 选手报告单

模块 C — 智能网联汽车综合道路测试

表 C-1 录制地图

评分项 作业记录

地图数据

采集

地图数据采集

（填写录制地图文件名）

数据记录

激光雷达 hz
（第一组数据）：

组合导航 hz
（第一组数据）：

bag包中激光雷达

帧数（msgs）：

bag包中组合导航

帧数（msgs）：

综合道路

测试

录制地图

起点坐标

X:
Y:
Z:

录制地图

终点坐标

X:
Y:
Z

裁判签字：

日期： 年 月 日



《模块 A—智能化感知设备装调》评分表

序号 工作内容 最高分

1 工具和设备检查，安全防护和卫生环保检查，检测数据写入表 A-1。

2
进行线控底盘 CAN 通讯数据读取与调测，包括 CAN 数据的读取、速度与转向等参数的数据发送；

控制执行机构驱动、转向、制动相关参数的调试设定，并将读取数据写入表 A-2。

3 对毫米波雷达和超声波雷达进行筛选，并将故障零件编号写入表 A-3。

4 安装调试智能化装备，包括毫米波雷达和超声波雷达，并将确定的装备坐标写入表 A-3。

5
故障检测与排除，检测故障原因，向裁判报告故障部位，进行故障排除，并将故障点确认结果写

入表 A-4。

6 对毫米波雷达和摄像头进行标定，并将测量的参数写入表 A-5。

7 职业素养及安全规范。



《模块 B—汽车智能网联功能验证》评分表

序号 工作内容 最高分

1 场景搭建，按照场景要求进行编辑完成。

2 根据要求进行算法参数文件格式调整。

3 按照编辑内容进行文件提交，仿真平台使用内置场景，验证算法满足调参测试要求

4 打印测试报告。

5 职业素养及安全规范。



《模块 C—智能网联汽车综合道路测试》评分表

序号 工作内容 最高分

1 在指定道路地进行组合导航系统状态确认。

2 录制并存储导航地图，读取车辆起点和终点坐标，并写入表 C-1。

3
根据录制的地图文件进入自动驾驶模式，车辆应对设置场景做出正确的响应。例如实现避让功能、

红绿灯识别功能、限速标牌识别功能和终点定点停车功能等。

4 职业素养及安全防范。


